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Ein interaktives Tool zur Identifikation
von Kartenprojektionen

Uberarbeitung des bestehenden Tools aus «MapAnalyst»

Ausgangslage und Zielsetzung

Die Software MapAnalyst erméglicht die Genauigkeitsanalyse von alten Karten. Dazu werden Verknlpfungspunkte verwendet, die sowohl
in der zu analysierenden Karte als auch in einer neuen Referenzkarte platziert werden. Fir die Berechnung der Genauigkeit ist es
besonders bei kleinmassstablichen Karten unerlasslich, die Verzerrungen, die bei der Projektion entstehen, zu beachten. In der Pre-release
Version von MapAnalyst 1.4 konnen die Projektionsverzerrungen erstmals bertcksichtigt werden.

Dieses Projektionsanalysetool soll verbessert werden. Mit der Programmiersprache Java wird eine neue Benutzeroberflache gestaltet. Der
Benutzer soll die Maglichkeit haben manuell oder mithilfe eines Filters einige Projektionen von der Analyse auszuschliessen. Ausserdem
wird der Projektionskatalog von MapAnalyst erweitert.

Neuerungen
Der ProjectionAnalyzer, das neu programmierte Projektions-analyse- [ ProjectionAnalyzer =
tool, leitet den Anwender Schritt fir Schritt durch die Analyse. Die
Funktionen und Einstellungsmaglichkeiten sind auf mehrere Fenster Sl Sl
verteilt. Zu jedem Zeitpunkt besteht die Maglichkeit zum letzten o L
Std. Deviation: £27757m

Fenster zurlickzukehren. Schon im ersten Fenster wird dem Benutzer
die numerisch passendste Projektion angezeigt (Abbildung rechts).
Zusatzlich erscheint ein Warnhinweis, falls die Identifikation nicht
eindeutig ist. Diesen Vorschlag kann der Benutzer entweder annehmen
oder eine benutzerdefinierte Suche starten. Der neu eingebaute Filter
schliesst Projektionen aufgrund ihres Erfindungsjahres oder ihrer
Netzgeometrie aus und erlaubt es somit, zusatzliche Informationen
Uber die zu analysierende Karte zu verwenden. Weiss der Benutzer
zum Beispiel das Produktionsjahr der Karte, so kénnen alle Projek-
tionen, die spater entwickelt wurden, ausgeschlossen werden. Neben
den neuen Funktionen konnte der Projektionskatalog von 12 auf 32
Projektionen erweitert werden.

Warning: Another projection than the suggestet might be the true projection or
ProjectionAnalyzer doesn't know the true projection.

Do you want to apply the suggested map projection?

Show Report [ Uze Sinusoidal H Uze Other Projection

Erstes Fenster des ProjectionAnalyzers

Schlussfolgerung

Scale
ptation

Das neue Tool wurde mehreren Funktionstests unterzogen. Da alle
Ergebnisse positiv ausfielen, darf angenommen werden, dass der

-\_ ProjectionfAnalyzer

Which projections do you want to test?

o 4 ProjectionAnalyzer erwartungsgemass funktioniert.
e . = . Mit dem neu eingebauten Filter und der Ausschlussmdglichkeit
e n + (Abbildung links) konnte ein bedeutender Fortschritt erziehlt
Bgiond I X b - werden. Dank den neuen Projektionen ist die Wahrscheinlichkeit,
o dass die gesuchte Kartenprojektion im Katalog vorhanden ist,
grosser. Da eine falsche Zuordnung der Projektion grosse Einfliisse
g [m= auf die Genauigkeit haben kann, bedeutet auch diese Neuerung

o eine deutliche Verbesserung.
Ounit  @orm Im ProjectionAnalyzer ist es nicht mehr moglich die Breite fiir den
= [ ;;;fo” e o Berlihrungskreis bei Kegel- und Zylinderprojektionen anzugeben.
L B Eine automatische Anpassung dieser Variable ware wiinschenswert.
[ Mo |

Gleichzeitig sollte geprft werden, ob bei diesen Projektionen auch

Manuelle Ausschlussméglichkeit und Filter zwei Beriihrungskreise berticksichtigt werden konnten.
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